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l lSoIIevatori a forbice a pedane indipendenti e a basso profilo
o L)

- Scherenhebevorrichtungen mit unabhdngigen Schienen und Niedrigprofil
il
=== Elevadores de tijera con plataformas independientes y de perfil bajo

Sistema di livellamento idraulico delle due pedane, con doppio circuito master/slave (due
cilindri per pedana), che consente la massima sicurezza di lavoro senza I'impiego di crema-
gliere meccaniche

Hydraulisches Nivelliersystem fiir die beiden Schienen, mit zweifachem Master-/Slavekreis
(zwei Zylinder pro Schiene), der hochste Betriebssicherheit ohne den Einsatz mechanischer
Zahnstangen gestattet.

Sistema de nivelacion hidraulica de las dos plataformas, con doble circuito maestro/escla-
vo (dos cilindros por plataforma), que permite la maxima seguridad de trabajo sin utilizar
cremalleras mecanicas.

Pedana e base con pattini di scorrimento autolubrificanti, senza manutenzione.

Schienen und Unterstruktur mit wartungsfreien, selbstschmierenden Gleitbdcken.

Plataforma y base con patines de deslizamiento autolubricantes, sin mantenimiento.

Particolare leverismo di spunto, che permette di sollevare carichi gia alla minima altezza.

Spezielles Hebelsystem flir den Anlauf, mit der Lasten bereits auf Mindesthhe angehoben werden
konnen.

Conjunto particular de palancas de arranque, que permite levantar cargas ya a la minima altura.




2. Pedana con estensione a cassetto per una precisa regolazione della lunghezza.

Runway with slide-out extension for precise length aajustment.
Schienen mit Kastenverlangerung fir eine genaue Langeneinstellung.

Chemin de roulement avec rallonge a tiroir pour un réglage précis de la longueur.
Plataforma con extension de cajon para obtener una regulacion precisa de la

longitud.

Plataforma com extenséo em gaveta para uma regulacéo precisa do comprimento.

1. Pedane con flaps appesi, che fungono anche da rampe per la salita
del veicolo.

Runways with suspended flaps which also act as vehicle access ramps.
Schienen mit daran héngenden Flaps, die auch als Auffahrtsrampen
flr das Fahrzeug dienen.

Chemins de roulement avec flaps suspendus servant aussi de rampe
pour faire monter le véhicule sur le pont.

Plataformas con flaps colgados, que sirven también de rampas para la
subida del vehiculo.

Plataformas com flaps suspensos, que funcionam também como
rampas para a subida do veiculo.

Peso del embalaje -

TITAN TITAN TITAN TITAN TITAN TITAN
X130T FI | X130T 1 | X130TF | X130T | X135T1 | X135T
Portata max - - Max. Tragfahigkeit - - Capacidad max. - 3000 kg 3500 kg
Tempo di salita - Hubfahrtdauer -
) 20s
Tiempo de ascenso -
Tempo di discesa - Senkfahrtdauer -
3 20s
Tiempo de descenso -
Altezza max di sollevamento - Max. Hubhohe - 850 850 950 950 850 950
Altura max. de elevacion - mm mm mm mm mm mm
Potenza motore - Motorleistung - Potencia 3 KW
motor -
Alimentazione - Stromversorgung - 230-400V 3ph 50-60Hz
Alimentacion - 230V 1ph 50Hz
Peso imballo - Verpackungsgewicht -

550 kg

Dimensione imballo - Verpackungsabmessungen -

Dimension del embalaje -

1000x1600x500 mm

Per i dati tecnici d‘installazione, caratteristiche del suolo, carichi trasmessi a terra e tipo di ancoraggi fare riferimento alla pagina “Sollevatori” nel sito www.mondolfoferro.it.
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